
MINEWATCH PC21 ПРИНЦИПЫ

СХЕМЫ СИСТЕМЫ

УСТАНОВКА

Системы контроля конвейеров и атмосферы с 
помощью распределенных интеллектуальных 

модулей Minewatch PC21



ATEX M1
Minewatch Системы контроля и 

управления

 Minewatch PC21 
распределенная 
интеллектуальная система

 Выдающиеся возможности 
применения общего 
назначения

 Составная система блоков для 
расширения зоны 
применения



Типичное применение

 Управление насосом  Управление конвейером

▪ Дистанционное управление 
насосной станцией

 Управление вентилятором  Управление изгибающимся 
скребковым конвейером/ 
промежуточным погрузочным 
конвейером

 Контроль и управление 
конвейерной лентой

▪ Тормозные системы конвейера с 
дистанционным управлением



Minewatch PC21 
Модульный дизайн

 Стандартное 
оборудование ряда 
PC21

 Быстрая замена плат

 Расширяемая система



Minewatch PC21-1
Блок Ввода/Вывода

 До 14 внешних искробезопасных 
дискретных или аналоговых входов

 До 6 искробезопасных выходов 
управления

 Соединение шиной Can с другими 
блокам Minewatch PC21

 Возможность интегрирования в 
оборудование OEM благодаря 
компактному дизайну

 До 5 блоков Minewatch PC21-1 
присоединяется к Minewatch PC21-3 или 
блоку управления

 Локальная логика для безопасного 
соединения внутри каждого блока PC21-1



Minewatch PC21
Блок управления

 До 14 внешних искробезопасных 
дискретных или аналоговых 
входов

 8 кнопок входов управления

 До 6 искробезопасных выходов 
управления

 Соединение шиной Can с другими 
блокам Minewatch PC21

 Автономный трансформатор или 
со встроенным
взрывобезопасным реле

 Информационное соединение 
CanBridge для расширения 
возможностей управления



Minewatch PC21-3 Управление 
конвейером

 До10 внешних искробезопасных дискретных или аналоговых входов

 8 кнопок входов управления

 2 взрывобезопасных выхода управления двигателем через релейный интерфейс ATEX 
M2

 Соединение шиной Can с другими блокам Minewatch PC21

 Информационное соединение CanBridge для расширения возможностей управления

 1 или 2 линии экстренной остановки протяженностью до 10 км (с отображением места 
блокировки)

 1 или 2 системы громкоговорящей связи с DIS с предстартовой сигнализацией



Minewatch PC21-2T
Блок телеметрии

 Автономный блок телеметрии, 
устанавливаемый в удобном месте

 Система передачи данных на 
интерфейс Canbus



 Программируемый модуль 
ATEX M1

 Широкие возможности 
отображения

 Многостраничный 
графический дисплей с 
журналом истории тревог

Блок ввода/вывода

▪ 8 внешних кнопок или переключателей

▪ Легко устанавливается на оборудование 
OEM или панель пользователя

Minewatch PC21-2D 
Дисплейный модуль



Основная распределенная
интеллектуальная система

Соединение шиной CAN Соединение шиной CAN

Дискретные/аналоговые входы

Передача данных

Релейные выходы



Расширенная распределенная
интеллектуальная система

Соединение шиной CAN Соединение шиной CAN

Дискретные/аналоговые входы

Передача данных

Релейные выходы

Релейные выходы Релейные выходы

Дискретные/аналоговые входы Дискретные/аналоговые входы

Соединение шиной CAN

Соединение шиной CAN

Соединение шиной CAN



PC21 распределенная интеллектуальная система 
для управления конвейером-основная система

PC21-3 управление конвейером

Подача

Источник 
питания с 
блоком 

реле

сигналы

Аудио/предстартовое предупреждение

Датчики  защиты конвейера



PC21 распределенная интеллектуальная система 
для управления конвейером –расширенная 

система

PC21-3 управление конвейером

Подача

Источник 
питания с 

блоком реле

сигналы

Аудио/предстартовое предупреждение

Датчики  защиты конвейера

PC21-1

Соединение

шиной CAN



PC21 распределенная интеллектуальная система 
для управления конвейером –расширение 

системы

PC21-3 управление конвейером

Подача

Источник 
питания с 
блоком 

реле

сигналы

Аудио/предстартовое предупреждение

Датчики  защиты конвейера

Соединение

шиной CAN

Автоматическое 
натяжение ленты

Контроль ленты

CanBridge 

соединение

PC21-1 



PC21 распределенная интеллектуальная система 
для управления конвейером –расширение 

системы с передачей данных

PC21-3 управление конвейером

Подача

Источник 
питания с 
блоком 

реле

сигналы

Аудио/предстартовое предупреждение

Датчики  защиты конвейера

Контроль ленты

PC21-1 

Соединение

шиной CAN

CanBridge 

соединение

Автоматическое 
натяжение ленты

PC21-2T 
Блок телеметрии

Соединение

шиной CAN



Общая схема– система управления 
конвейером

12vdc блок 
питания

Контроль 
поставки 

конвейера

Minewatch 
PC21-3

Canbus

Передача данных 
на MineSCADA 

конвейер

 

Скорость  
приводного 

барабана

Скорость
Обводного
барабана 

Температура  
редуктора приводных 

барабанов

Выравнивание 
ленты

Блокировка 
лотка

CanBridge

Консоль
DIS 5

Пуск/Стоп 
привода

Автоматическое натяжение ленты

Последовательность

 

Выравнивание ленты Minewatch
PC21-2T

file://server7/mining/Data Sheets/TEAR01.PDF
file://server7/mining/Data Sheets/TEAR01.PDF


Общая схема– система контроля и 
управления вентилятором

Canbus

Minewatch 
Overlap Fan Unit

Minewatch 
Блок продувочного вентилятора

Acc. вибрация

Vel. вибрация

DE температура

NDE температура

Рабочий вентилятор

Резервный вентилятор

Внешний конец забоя
Внутренний
конец забоя

Acc. вибрация

Vel. вибрация

DE температура

NDE температура

CH4 в забое
CH4 и скорость 
воздуха
вентилятора

скорость 
воздуха
в проходе

CanBridge

Canbus

Передача данных 
на MineSCADA

Minewatch
PC21-2T

CO в забое

CH4
и скорость воздуха
продувочного
вентилятора

Внешний CH4

Внешний датчик 
Скорости воздуха

Trolex UPS

Trolex UPS



Minewatch PC21-1

Входы источника 
питания

14 x аналоговых/дискретных
входов

6 x релейных 
выходов

Доп.соединения
дисплея

Клеммы

Порт программного 
модуля

Переключатель
адресов

Canbus
соединение

Входы источника 
питания Canbus



Переключатели установки 
адреса СANBUS - PC21-1

У каждого модуля в кластере
свой уникальный адрес,
и у каждого кластера
есть свой адрес

Адрес PC21-1 устанавливается
с помощью 4-позиционных 
переключателей

ВНИМАНИЕ!
Адрес модуля нужно установить прежде,
чем подавать питание на модуль



Переключатели установки 
адреса СANBUS - PC21-1

PC21-1 адрес 0
На каждом кластере (обычно
на PC21-3;
на контроллер ленты;
На контроллер вентилятора),
а также установите адрес 
кластера для сети CanBridge



Переключатели установки 
адреса СANBUS - PC21-1

*ВСЕГДА УСТАНАВЛИВАЙТЕ PC21-2D НА 1

Установка адреса модуля

КЛЮЧ 1 КЛЮЧ2 КЛЮЧ 3 КЛЮЧ 4 АДРЕС       

ON OFF OFF OFF 1*

OFF ON OFF OFF 2

ON ON OFF OFF 3

OFF OFF ON OFF 4

ON OFF ON OFF 5

OFF ON ON OFF 6

ON ON ON OFF 7

OFF OFF OFF 0ON



Переключатели установки 
адреса СANBUS - PC21-1

21-1 АДРЕС 0
УСТАНОВКА АДРЕСА КЛАСТЕРА

КЛЮЧ1       КЛЮЧ 2 КЛЮЧ 3 КЛЮЧ 4
АДРЕС 

КЛАСТЕРА

OFF OFF OFF ON 0

ON OFF OFF ON 1

OFF ON OFF ON 2

ON ON OFF ON 3

OFF OFF ON ON 4

ON OFF ON ON 5

OFF ON ON ON 6

ON ON ON ON 7



Minewatch PC21-1
входы соединений

SW

I/P

AG

2K2

4K7

Дискретный вход

SW

I/P

AG

Подача энергии
12v dc 

4

3

2

1 сигнал

+v

0v

0v

4 к 20mA сигналу

датчик

2 –проводное
подключение

SW

I/P

AG

4

3

2

1 сигнал

+v

0v

0v

4 к 20mA сигналу

датчик

4 –проводное
подключение

Перемычка
в положении

B



Minewatch PC21-1
входы соединений

SW

I/P

AG

SW

I/P

AG

Подача энергии
12v dc 

5K6

термисторВход термистора

33K

SW

I/P

AG

4

3

2

1 сигнал

+v

0v

0v

0.4 – 2В сигнал

датчик

0.4 – 2В вход 
напряжения

PT100
100 Ω @ 0°CТемпературный вход

Перемычка
в положении

A

33K if 15K термистор



Minewatch PC21-2D

Входы подачи 
питания

Соединение
Canbus

Входы переключателей

Подключение
дисплея

Подключение
клавиатуры

Порт программного 
модуля

Переключатели адреса
Всегда установлены на1



Canbus 
и соединения питания

PC21-2D
Питание Canbus

Питание модуля

PC21-1

PC21-1

Питание
Canbus

Питание
модуля

Canbus

Canbus

Питание

12v dc

Отдельно

питание

12v dc

120R

120R

120R сопротивление 
на каждом конце
Canbus кластера

клеммы

Питание
Canbus

Питание
модуля

Клеммы

4 –жильный
Кабель SWA



CanBridge
и соединения питания

Питание

12v dc

клеммы

4 –жильный
Кабель SWA

PC21-1 адрес 0
кластер 2

клеммы

CanBridge

120R сопротивление 
На каждом конце сети

CanBridge

120R

120R

PC21-1 адрес 0
кластер 1

CanBridge



Программирование модулей 
PC21

У каждого модуля свой алгоритм программы; программу 
необходимо загрузить прежде, чем вводить модуль в эксплуатацию

Перед загрузкой программы проверьте соединения Canbus 
и CanBridge, а также адреса модуля и кластера.

При включении в сеть модуль проверит наличие программного 
модуля с новой программой.
Если нет новой, модуль начнет работу по существующей 
программе. Если на программном модуле есть новая программа, 
PC21 загрузит её перед началом работы.

ВНИМАНИЕ:
Когда загружаете новую программу, всегда начинайте с PC21-2D



Программирование модулей 
PC21-2D

Снимите защитный колпачок с порта и присоедините
программный модуль



Программирование модулей
PC21-2D

Отключите и вновь включите подачу питания на модуль для загрузки. 
Подождите не менее 20 секунд, затем отсоединяйте программный 

модуль



Программирование модулей
PC21-1

Снимите защитный колпачок с порта и присоедините
программный модуль



Программирование модулей
PC21-1

Отключите и вновь включите подачу питания на модуль
для загрузки. Подождите не менее 20 секунд, затем отсоединяйте 

программный модуль



MINEWATCH PC21 Принципы

Схемы системы

Установка

Системы контроля конвейеров и атмосферы с 
помощью распределенных интеллектуальных 

модулей Minewatch PC21


